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离线编程式机器人柔性加工系统

第２部分：砂带磨削加工系统
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前　　言

　　ＧＢ／Ｔ２６１５３《离线编程式机器人柔性加工系统》拟分为以下五个部分：

———第１部分：通用要求

———第２部分：砂带磨削加工系统

———第３部分：喷涂系统

———第４部分：铸件清理系统

———第５部分：塑料件加工系统

本部分为ＧＢ／Ｔ２６１５３的第２部分。

本部分由中国机械工业联合会提出。

本部分由全国自动化系统与集成标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ１５９）归口。

本部分起草单位：廊坊智通机器人系统有限公司、北京航空航天大学、北京机械工业自动化研究所。

本部分主要起草人：甘中学、孙云权、汤青、
"

超、齐立哲、王伟、杨书评、王思斯。
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