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前  言

  GB/T20485《振动与冲击传感器校准方法》系列标准主要由基本概念、绝对法校准、比较法校准、环
境模拟校准和其他五大类组成,已发布的部分如下:

———第1部分:基本概念;
———第11部分:激光干涉法振动绝对校准;
———第12部分:互易法振动绝对校准;
———第13部分:激光干涉法冲击绝对校准;
———第15部分:激光干涉法角振动绝对校准;
———第16部分:地球重力法校准;
———第21部分:振动比较法校准;
———第22部分:冲击比较法校准;
———第31部分:横向振动灵敏度测试;
———第33部分:磁灵敏度测试;
———第41部分:激光测振仪校准;
———第42部分:高精度地震计的重力加速度法校准。
计划发布的部分有:
———第17部分:离心机法绝对校准;
———第32部分:响应测试 冲击激励法的加速度计频率和相位响应测试;
———第43部分:基于模型参数识别的加速度计校准;
———第44部分:现场振动校准器校准;
———第45部分:内置校准线圈的振动传感器校准。
本部分为GB/T20485的第16部分。
本部分按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本部分代替GB/T13823.19—2008《振动与冲击传感器的校准方法 地球重力法校准》。
本部分与GB/T13823.19—2008相比,除编辑性修改外主要技术差异如下:
———对适用范围进行了更详细的说明,将不确定度单独写成了第3章(见第1章和第3章,

GB/T13823.19—2008的第1章);
———在安装平台增加了-30°和+30°、+150°和+210°、-45°和+45°、+135°和+225°、-60°和

+60°、+120°和+240°等角度,平台角度误差由±0.5°提高到±0.1°,增加了地球重力的计算公

式(见第4章,GB/T13823.19—2008的第3章);
———校准方法中增加了其他角度的测试步骤,增加了直流偏置的考虑和校准结构的示意图(见第

5章,GB/T13823.19—2008的第5章);
———修改了附录中校准不确定度评定的描述(见附录A,GB/T13823.19—2008的附录A);
———删除了优先选用的值(见GB/T13823.19—2008的第4章)。
本部分使用翻译法等同采用ISO16063-16:2014《振动与冲击传感器校准方法 第16部分:地球重

力法校准》(英文版)。
与本部分中规范性引用的国际文件有一致性对应关系的我国文件如下:
———GB/T20485.1—2008 振动与冲击传感器校准方法 第1部分:基本概念(ISO16063-1:

1998,IDT)
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本部分由全国机械振动、冲击与状态监测标准化技术委员会(SAC/TC53)提出并归口。
本部分起草单位:中国航空工业集团公司北京长城计量测试技术研究所、苏州集成校准检测认证有

限公司、广州动态集成检测认证有限公司。
本部分主要起草人:曾吾、杨海龙、周伦彬、毕海蛟。
本部分所代替标准的历次版本发布情况为:
———GB/T13823.19—2008。
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振动与冲击传感器校准方法
第16部分:地球重力法校准

1 范围

GB/T20485的本部分规定了利用地球重力对加速度计进行绝对校准所需的仪器设备和操作

程序。
本部分适用于具有直流(零频)响应的直线加速度计,如应变式、压阻式、变电容式和伺服式加速

度计。
本部分适用于灵敏度幅值的校准,以当地的重力所产生的加速度作为0Hz时的参考值。
通过合适的校准设备,本部分可用于灵敏度幅值的校准,采用当地的重力所产生的加速度的分量作

为0Hz时的参考值。仪器规格要求包含环境条件以及使用的设备的特定性能要求。
使用本部分获得的直流响应加速度计的灵敏度可以用在该加速度计低频范围的平坦部分。适用的

频率范围的平坦度将计算到测量不确定度(UoM)中。
本部分适用于参考标准加速度计和工作标准加速度计,以及完整的加速度测量链(加速度计包含放

大器和读数单元)。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

ISO16063-1 振动与冲击传感器校准方法 第1部分:基本概念(Methodsforthecalibrationof
vibrationandshocktransducers—Part1:Basicconcepts)

3 测量不确定度

希望本部分的所有用户都按照附录A进行不确定度估算以便提供测量不确定度评估报告。已给

出一个校准实例以帮助建立满足不同不确定度要求的系统。
当当地的重力加速度值gl已知并使用时,可以获得0.1%的测量不确定度。
当当地的重力加速度值gl 未知时,使用标准重力加速度gn(忽略纬度和海拔的影响),可以获得

0.5%的测量不确定度。这个估计是假设地球重力加速度的值为9.80665m/s2±0.026m/s2。
本章中提到的不确定度限制适用于最大横向灵敏度为5%的设备。
更详细的不确定度分量描述在附录A中给出。
测量不确定度依照ISO16063-1的要求表示为扩展测量不确定度(以下简称不确定度)。

4 仪器设备与其他条件要求

4.1 概述

为了符合第1章的范围和获得第3章的不确定度,本章推荐给出了设备的必需性能,而且下面列出
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